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Modélisation des Eléments constitutifs du systeme;
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RESULTATS DE SIMULATION:

Les valeurs moyennes des tensions de sortie sont représentees
par les courbes (1)-(2). Pour une fréquence de pulsation fixe, les
valeurs moyennes des tensions de sortie sont situees a l'intérieur
de I'enveloppe formée par les tensions d’entrée.
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L'étude de performances de I'actionneur asynchrone constitué par
une machine asynchrone hexaphasée alimentée par deux types de
convertisseur, un onduleur de tension hexaphaseé puis par un
convertisseur matriciel hexaphasé a été mise en ceuvre en
développant des programmes a l'aide du logiciel ATLAB/SIMULINK.
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Conclusion

Dans ce rapport, nous nous sommes interessés au modéelisation

des différents organes du systeme multimachines a savoir :
I'onduleur hexaphasé de tension, le convertisseur matriciel
hexaphaseé et la machine asynchrone hexaphasée et ce qu'ils
pouvaient apporter de plus. Nous avons tout d’abord présente la
modélisation de 'onduleur hexaphase de tension contrdle par les
deux stratégies de odulation. Puis nous avons aborde la
modeélisation du convertisseur matriciel hexaphasé commandeé par la
stratégie scalaire de Venturini. Ensuite, nous avons mis un point sur
les machines asynchrones polyphaseées les plus courantes, la
machine hexaphasée etant 'une d’'entre elles. Les modeles ainsi
obtenus suppose que la forme de la f.m.m dans I'espace de
I'entrefer est sinusoidale (les harmoniques d'espaces sont
negligees).

Compte tenu de leur propriété naturelle a éliminer certaines
harmoniques de courant (faible ondulation du couple), les machines
hexaphaseées imposent moins de contraintes lors de leur conception,
notamment en ce qui concerne le bobinage des enroulements.




